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上野 貴博
自動車・鉄道業界、発電業界などで使用されるモータや
スリップリングーブラシシステムの長寿命化および信頼
性向上について、摩耗低減に向けた現象解明の取組。
略歴 所属学会など
日本工業大学に助手として着任以来、現在まで
の３０年間にわたり電気摺動接触現象の解明に
従事している。
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研究紹介 電機用ブラシの長寿命化および信頼性に関する研究

本研究室は、EVカートのレース
参加を目標として、ブラシレスモー
ターの制御基板作製、プログラミン
グを行い、電気機器制御の研究にも
取り組んでいます。

自動車や携帯電話など、モータは身の回りで多く使用さ
れています。また、医療機器や航空宇宙機器など最先端分
野でもモータ技術が活躍しています。最先端技術を支える
ためにモータの耐久性と信頼性が求められます。代表的な
モータでは、モータ内部で静止物体から回転物体へ電流を
伝達するため、材料同士の摩擦現象があります。摩擦材料
の摩耗を抑え、長寿命化を実現させる研究は世界的にも注
目されています。
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共同研究の事例

・電気信号伝達スリップリング機構におけるブラ
シ摩耗メカニズムの解明

・整流子モータのスパークシミュレーションに関
する研究

うえの たかひろ

教授
基幹工学部
電気情報工学科


